
Tulevik ja isesõitev auto
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Millisele isejuhtivus tasemele vastab adaptiivne

püsikiirushoidja?
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Mitu isejuhtivus taset on sõiduautodel?
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Milliseid tehnoloogiaid on vaja isesõitva auto sõitmise

ajal?

 Lidar

 Erinevad radarid

 Asukoha tuvastus (GPS)

 Läbimõeldud kaardirakendus

Milles seisneb isejuhtiva auto üks kõige suurem mure?

 Sõidukisse tehnika ära mahutamises

 Vastava tehnoloogia puudumises

 Seadusandluses

Millist sõidukit on tehniliselt lihtsam iseseisvalt sõitma

panna?

 Sisepõlemismootoriga sõidukit

 Elektriajamiga sõidukit

Mida tähendab „trammijuhi“ probleem isesõitva auto

juhtimis loogikas?
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 Kuidas mitu isesõitvat autot koos järjest sõitma panna

 Otsuste keerukust juhul, kui kõik variandid on halvad

 Isejuhtiva auto sõitmine talvel

Kuidas välditakse “trollijuhi” probleemi tulevikus?

 Sõiduki juht jääb alati vastutajaks

 Euroopas keelatakse isejuhtimis võimekus tasemest 4 ja ülespoole

 Andurite ja juhtloogika koostöös püütakse tajuda keerukaid olukordi enne nende tekkimist ning

seeläbi neid vältida
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